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2) valutazione del colloquio: punteggio massimo attribuibile espresso in centesimi pari a 
50/100. Nel colloquio si valuterà la conoscenza, da parte di ogni singolo candidato, degli argomenti 
relativi al progetto di ricerca oggetto della presente procedura di valutazione comparativa e la capacità 
di sviluppo di suddetto progetto. 

 

Sono ritenuti idonei i candidati che avranno conseguito un punteggio minimo pari a 60/100, dato dalla 
somma dei punteggi di cui ai precedenti punti 1) e 2). 
 

La Commissione prenderà visione dei nominativi dei candidati, solo dopo la trasmissione del presente 
verbale. 
 
La Commissione, decide quindi di riconvocarsi, alle ore 11 del giorno 22 novembre 2024, per la 
valutazione dei titoli accademici, scientifici e professionali dei candidati. 
 
Il presente verbale è sottoscritto dal Presidente ed è corredato dalle dichiarazioni di concordanza con il 
verbale stesso, fatte pervenire dagli altri due componenti la Commissione giudicatrice. 
 
La seduta è tolta alle ore 11:15. 
 
Letto, approvato e sottoscritto seduta stante. 
 
Il presente verbale si compone di n. 2 (due) pagine. 
 
Data, 21 novembre 2024. 
 
 
 Il Presidente 
 (Prof. Giovanni Di Pino) 

 
  
                                                        
  
 



PROCEDURA DI SELEZIONE PER L’ATTRIBUZIONE DI N. 1 ASSEGNO PER LO 
SVOLGIMENTO DI ATTIVITÀ DI RICERCA DI CATEGORIA B, AI SENSI DELL’ART. 
22 DELLA LEGGE N. 240/2010, SUL TEMA “ALGORITMI INTELLIGENTI PER LA 
NEUROSTIMOLAZIONE E IL CONTROLLO MOTORIO IN APPLICAZIONI 
PROTESICHE E ROBOTICHE”, NEL SETTORE SCIENTIFICO-DISCIPLINARE BIOS-
06/A – FISIOLOGIA, PRESSO LE STRUTTURE DEL CENTRO INTEGRATO DI 
RICERCA (C.I.R.) E DELLA FACOLTÀ DIPARTIMENTALE DI MEDICINA E 
CHIRURGIA DELL’UNIVERSITÀ CAMPUS BIO-MEDICO DI ROMA, BANDITA CON 
DECRETO RETTORALE N. 644 DEL 23 OTTOBRE 2024 (CODICE CONCORSO: ASS-
RIC/37_24). 
 

 
 

Il sottoscritto Prof. Domenico Formica, componente della commissione giudicatrice della 

procedura di selezione per il conferimento di n. 1 assegno per lo svolgimento di attività di 

ricerca di categoria B, ai sensi dell’art. 22 della Legge n. 240/2010, nel Settore Scientifico-

Disciplinare BIOS-06/A – Fisiologia (codice concorso ASS-RIC/37_24) 

 

DICHIARA 

 

con la presente, di aver partecipato, in data odierna, per via telematica, alla prima riunione 

relativa alla procedura sopra indicata e di concordare con il verbale, a firma del Prof. Giovanni 

Di Pino, Presidente della Commissione giudicatrice, che sarà trasmesso al Responsabile del 

Procedimento per i provvedimenti di competenza. 

 

In fede 

 

Data, 21 novembre 2024 

  

 (Prof. Domenico Formica) 

  

 



PROCEDURA DI SELEZIONE PER L’ATTRIBUZIONE DI N. 1 ASSEGNO PER LO 
SVOLGIMENTO DI ATTIVITÀ DI RICERCA DI CATEGORIA B, AI SENSI DELL’ART. 
22 DELLA LEGGE N. 240/2010, SUL TEMA “ALGORITMI INTELLIGENTI PER LA 
NEUROSTIMOLAZIONE E IL CONTROLLO MOTORIO IN APPLICAZIONI 
PROTESICHE E ROBOTICHE”, NEL SETTORE SCIENTIFICO-DISCIPLINARE BIOS-
06/A – FISIOLOGIA, PRESSO LE STRUTTURE DEL CENTRO INTEGRATO DI 
RICERCA (C.I.R.) E DELLA FACOLTÀ DIPARTIMENTALE DI MEDICINA E 
CHIRURGIA DELL’UNIVERSITÀ CAMPUS BIO-MEDICO DI ROMA, BANDITA CON 
DECRETO RETTORALE N. 644 DEL 23 OTTOBRE 2024 (CODICE CONCORSO: ASS-
RIC/37_24). 
 

 
 

La sottoscritta Dott.ssa Alessia Noccaro, componente della commissione giudicatrice della 

procedura di selezione per il conferimento di n. 1 assegno per lo svolgimento di attività di 

ricerca di categoria B, ai sensi dell’art. 22 della Legge n. 240/2010, nel Settore Scientifico-

Disciplinare BIOS-06/A – Fisiologia (codice concorso ASS-RIC/37_24) 

 

DICHIARA 

 

con la presente, di aver partecipato, in data odierna, per via telematica, alla prima riunione 

relativa alla procedura sopra indicata e di concordare con il verbale, a firma del Prof. Giovanni 

Di Pino, Presidente della Commissione giudicatrice, che sarà trasmesso al Responsabile del 

Procedimento per i provvedimenti di competenza. 

 

In fede 

 

Data, 21 novembre 2024 

 

 

(Dott.ssa Alessia Noccaro) 

 


